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AEKJIAPALNA O COOTBETCTBUU

-ENISO 12100 - 2010: be3onacHOCTb MEXaHN3MOB —

Huxenpusenentbie Tuns annapatos COOTBETCTBYIOT:
O6Lwwme NprHUMNbI pa3paboTku,

® [TonoxeHnam alegyrownx EBpOFIEVICKVIX ONPEeKTNB "
COOTBETCBYHOLWNMM IroC. 3aKoHOA4aTe IbCTBaM:

- EN 60204-1 - 2006: be3onacHOCTb MEXaHWU3MOB —

OneKTOpoo6OPY[OBAHME aMnnapaTos.,
- AnpekTtmBa no mexaHmsmam 2006/42/EC,

- EN 12852: KyxoHHble npoLeccopbl 1 MUKCEPHI,

- EN 1678- 1998: OBowepeskn,

-EN 454 + A1 2010-02: C6uBaTeNibHO-CMeCUTENIbHbIe
annaparbl,

- AnpekTrBa no HM3KoMy HanpsxeHuio 2014/35/EC,

- AnpeKTrBa NO 3N1EKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTY
2014/30/EC,

-PernameHTt (EC) N2 1935/2004 « O maTepuanax u
n3genuax, NnpeaHasHauyeHHbIX 4519 KOHTAKTa C NMWeBbIMY
NPOAYKTaMMU »,

- EN 12853: ConBaTenv 1 nepeHoCHble BEHUUKU
(norpy»aemble MMKcepbl),

- EN 14655: Xnebopesku,
- EN 13208: AnnapaTbl 4NnA OYNCTKN OBOLLEN,

- PernameHT (EC) N2 10/2011 « O maTepuanax n nsgenusx
13 NaCTMACCOBbIX MaTepManoB, NpeaHa3HaYeHHbIX Ana

KOHTaKTa C NULWEeBbIMN NPOAYKTaMU », -EN 13621: Annapatbl AnA OT»KMMaHWA BOAbI U3 canarta,
-OnpeKTBa MO CHUXEHWIO omacHbiX AnA 3gopoBbsa - EN 60529-2000: CTeneHb 3awuthL:

komnoHeHToB (ROHS) 2002/95/CE, - 1P 55 pna KHOMOK ynpaBneHusa,
- OnpekTrBa «DEEE» 2012/19/CE, - IP 34 pna mexaHU3MOB.

® MONIOXKEHMAM CNleayWmnx CTaHA4APTU3NPOBAHHbIX
€BPOHOPM, a TakKKe HOPM MO TeXHUKe 6e30MacHOCT 1

. B r. Montceau en Bourgogne, 4 mapta 2016 T.
rUTEeHbI:

Alain NODET
[npekTop no NpounsBoACTBY T —

Robot-Coupe snc - 12 avenue du Maréchal Leclerc — BP 134 — 71305 Montceau-les-Mines Cedex - France



COOEPXAHUE

FAPAHTUA
BAXXHbIE MEPbI MPEAOCTOPOXXHOCTHU

Bbl KYNMUIN HACTOJIbHbIA KYTTEP
R5Plus®*R5V.V.*R6°R6V.V.

BBOA B SKCIMJIYATALIMIO AINMNMAPATA
* CoBeTbI M0 3MEKTPUYECTBY

* MaHenb ynpasneHus
MO3TAMHbIA MOHTAX
MCNOJIb3OBAHUE & NPUTOTOBJIEHUE
CNELU3AKA3

OUYNUCTKA
® 6NOK ABuratens
® Kyttep

® Hox

TEXyXoA
® Hox

® YNNOTHUTENbHOE KONbLO

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIA
® Bec
® Pasmepbl
® Pabouas BbicoTa
® YpoBeHb lyma

® 3J'IeKTpVNeCKI/Ie XapaKTepucTnkn

3ALUTA

HOPMbI

TEXHUYECKUE AAHHDbIE

® TpexmepHble n3obpakeHns

° 3J'IEKTpI/ILIeCKI/Ie CXemMbl 1 NpoOBOAKN
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NMPEAEN1 TAPAHTUN ROBOT-COUPE s.N.c.

Baw annapat ROBOT-COUPE nmeer
rapaHTUIO CPOKOM Ha OAVH rof C AaTbl
NOKYNKWN: AaHHaA rapaHTNA OTHOCUTCA,
TONbKO K opuymnanbHOMy U3rotosm-
Tenio, ero AUCTpuGHLIOTEPY MM MMNOP-
Tepy.

Ecnun Bbl nokynaeTte annapat ROBOT-
COUPE y auctpubblotopa, ncxogHom
ABNAETCA ero rapaHTua (nposepbre
CPOKM 1 YCNOBUA 3TON rapaHTUM C Ba-
WM AUCTpnbbloTEpOM).

Fapantna ROBOT-COUPE He pacnpo-
CTPaHAETCA Ha rapaHTu AnCcTpubbIo-
Tepa, OAHAKO B ciy4yae OTCYyTCTBUA
nocnepHen rapaHitua ROBOT-COUPE
6yaeT AelcTBUTENIbHOW C BOSMOXHbIMU
nonpaBkamuv B 3aBUCMMOCTUN OT KOHb-
IOKTYPbl PbIHKa.

Fapantna ROBOT-COUPE s.N.c. pacnpo-
CTPaHAETCA TONIbKO Ha HeMNpaBHOCTH,
CBA3aHble C matepuanom m / nan
c6opkoi.

FAPAHTUA ROBOT-COUPE s.N.c.
HE PANMPOCTPAHAETCA HA
CNEOYIOLLEE:

1 - NospexpgeHna obopyaoBaHUs U3 -3a Henpa-
BMJIbHOTO WM HECOOTBETCTBYIOLLEro NCMOJb30-
BaHWS, NafeHWsA annapaTa Uiy apyrvue nogobHble
NOBpPEeXAEeHVA, Bbi3BaHHbIE HEMPABWIIbHbIM Bbl-
NMONTHEHMEM UHCTPYKL MM MO cOopKe, YCTaHOBKE,
NCMOJIb30BAHMIO, YACTKE, OOCIYKNBAHUIO U T. A.

2 - 3aTouKka UNK 3aMeHa 3aTynUBLIKXCA, UCMOP-
YEHHbIX MM U3HOLLEHHbIX NoCse onpeaeneHHoro
BPEeMEHN UCMONb30BaHUA, CUNTAIOLWErOCA HOp-
MasibHbIM WA Ype3MepPHbIM, NE3BUI.

3 - 3aTouka U WAM CTOUMOCTb 3aMeHbl UK pe-
MOHTa JIe3BUI, HOXKEN, MOBEPXHOCTEN, HAaCaf oK C
NATHaMK, NoLUapanaHHbIX, MOBPEXAEHHbIX, NC-
KPUBEHHbIX AN N3MEHNBLUNX LIBET.

4 - Niobble n3meHeHNs, f06aBNEHUA UK PEMOHT,
BbINOJIHEHHbIE HE YMONHOMOYEHHbIM JINLOM UK

npeanpuaTuem.

5 - NMepeBo3ka annapata B\13 cepBUC. LieHTpa.

6 - CTOMMOCTb YCTaHOBKM UAW TECTUPOBaHUSA
HOBbIX AeTanen NN KOMMNIeKToB (Hanp., Yawmu,
ANCKK, Ne3BUWA, HaCafiKkuM), 3aMeHeHHbIX Mo cobCT-
BEHHOMY YCMOTPEHMIO.

7 - Pacxoppl, cBA3aHHbIE C M3MEHEHMEM Hanpas
neHnem BpalleHnA TpexpasHOro 3n1eKTpo ABura-
TenA (OTBETCTBEHHOCTb HeCeT YCTaHOBLLMK).

8 - NOBPEXAEHWSA, BbI3BAHHBIE TPAHCMOPTU-
POBKOW. Bugnmble unn HeBUAUMbIE MOBPeEXe-
HUA neXaT Ha OTBETCBEHHOCTN NepeBO34unKa.
Monb3oBaTenb [OMKEH WU3BECTUTb O HUX
nepeso3ynKa U 3KCneguTopa cpasy no nonyye-
HUW TOBapa, UNn No obHapyXeHWo NoBpexae-
HWI eCNn TaKoBble 3aMeTHbI He Cpasy.

XPAHUTE 3ABOACKYHO YINAKOBKY, KoTopas no-
HafobVTbCA B Cyyae NPOBEPKM NEPEBO3UMKaA.

lapaHTna ROBOT-COUPE s.N.C. orpaHuuu -BaeTca
3aMeHOWN HeucnpaBHbIX AeTanen nav annapartos.
Komnanuma ROBOT-COUPE s.N.C,, a Takkee ee ¢u-
nnanbl nn abunMMpoBaHHble NPeaNPUATAA, au-
CTprbbIOTOPbI, areHThl, ynpa BAAlOLWMeE, ClyXa-
Wwme unm CTPaxoBLUMKN HE HeCYT OTBETCTBEH-
HOCTb 3a ylepb, NoTepto UAN KOCBEHHbIe pac-
Xofbl, CBA3aHHble C annapaTom WM HEBO3MOX-
HOCTbIO €ro NCNosib30BaHUA.




PEKOMEHAALWU MO YCTAHOBKE AINMAPATOB C PEFYJINPYEMOW CKOPOCTbIO U

MO NMNPABUJIAM BE3OMNACTHOCTHU

[aHHble peKoMeHAaunn OTHOCATCA K annapatam
OCHAWEHHbBIM ACWHXPOHHbLIM [ABUraTeNEM U
MOHOda3HbIM PErynsTOPOM YacToTbI.

lNMpumeyaHue:

- Hanps»eHue 3nekmpu4ecko2o moka u 060py0osaHus
no 6ezonacmHocmu 00JIXHbl COOM8emcmeo8ams
20C. HOpMAm.

- JTlob6oe nodkoyeHue 3nekmpoannapama 00/KHO
npou3zgsooumecs K8aauguyupo8aHHbIM
371eKMPUKOM.

3au.wrra annapaTtoB

® Perynatopbl 4acTOTbl, KaK 1 MPoYre deKTPOHHble
YCTPOMNCTBA, COCTOAT M3 YYBCTBUTENbHbIX K
3N1eKTPOCTaTUYECKMM pa3pAafam dN1eMeHTOB.
Mepen Havanom paboTbl C perynaTopom
Heobxoaumo, y6eauTbca, 4To CcTaTuyeckoe
3N1eKTPMYECTBO NOSTHOCTbIO OTCYTCTBYET.

® Bce onepaunn no BHyTpeHHeMy NoaKNK4YeHno
AOMXHbl MPOBOAUTHCA MPU BbIKIOUYEHHOM
annapare.

® YacToe NOBTOPHOE BKJIOUEHME annapaTta BefeT K
nepeHarpyske peryiatopa U e€ro nojioMkKe.
Heobxoaumo cobniofatb MHTEpPBan B 3 MUHYTHI
MeXAay BbIKIIOYEHMEM W BKIIOYEHUEM annapaTa B
ceTb.

MoHodasHan

* AnnapaTt nutaetcs ofHobA3HbBIM TOKOM* Ao
BApMATOpa, KOTOPbI npeobpasyeT ero B
TpexdasHbIM TOK C NEPEeMEHHON YaCTOTON Anst
paboTbl guratens.

* [NopkniouaiTe aNNApAT TONbKO K OBHOPA3HOM*
cetu nepemerHoro toka 200-240 B / 50 unu
60 Iy k po3eTke c 3a3emneHuem. bonee
BbICOKOE HAMPSIKEHWE CETH BbIBOAMT BAPUATOP
W3 CTpOS.

® 3azeMiieHne HeobxoaAUMO Bawen

6e3onacTHoOCTH.

ans

3awuTa nogen C NOMOLLbIO NpeAoXpaHuTenen

AnnapaTbl C PeryaaTopomM 4acToTbl TpebytoT
TwaTenbHoro Bblbopa anddepeHUManbHOro
npegoxpaHuTens gnsa obecneyeHna 6e30MacTHOCTY:
cywecTBytoT aAnddepeHUmnanHblie NpegoxXpaHnTenm
AnA nepemeHHoro Toka (trn AC), UMNynbCHOroO ToKa
(Tvin A) n ana Bcex BUAoB ToKa (Tun B).

OnacHo! Perynatopbl BKkAw4awT B cebA
BbIMPAMUTENbHbIN MOCT CETU HanpskeHus. lNosTomy,
B C/lyyae KOPOTKOrO 3aMblKaHMWA, aBapUHbIA TOK
MOXeT BOCNPenATCTBOBaTb cCpabaTbiBaHUIO
anddepeHunanbHOro npegoxpaHuTena pana
nepemeHHoro Toka (tun AC).

CnepyeT ucnonb3oBaTb AuddpepeHLUnanbHbIN
npefoxpaHuTenb Ana MMNYAbCHOro Toka (tun A),
MMEIoLWUI CieayoLLyio MapKUPOBKY: [,

BHumaHue: Bzasucumocmu om uzzomosumerns
ougpgpepeHyuaneHble npedoxpaHumenu mMmozym
umemso pasJsiu4yHele 0603HayeHus.

Hannume HOMUHANBHOIO TOKa B 3a3eMJIEHUN
annapatoB C PerynasTopoM YacTOTbl MOXeT
NMPUBECTU K CMNOHTAHHOMY  BKJ/IOUYEHUIO
anodepeHunanbHoro npepgoxpaHutena B
pesynbTaTe:

® [loaKNYEHNA HECKONbKMX Pa3HOCKOPOCTHbIX
annapaTtoB K ogHomy anddepeHuynanbHomy
npeaoxpaHuTento.

® Hannuma HOMWHaNbLHOro TOKa anmnapara,
MPEeBbIWALErO peanbHbl MOPOr cpabaTtbiBaHWSA
anddepeHUnanbHOro npeaoxpaHuTens.

BHumaHue: umeiomcs donycku uzeomosumerneli U 8
3agucumocmu  om  OugppepeHyuasbHOH20
npedoxpaHumens e20 peadsbHbili  nopoe
cpabameigaHua Haxooumca mexoy 50% u 100%
HOMUHA/IbHO20 Meopemuyecko2o nopoad. B ciyuae
803HUKHOBeHUA npobsiemM usmepbme HOMUHAbHbIU
MOK annapama u peasbHeil Nopoe cpabamei8aHus
OugghepeHyuanbHozo npedoxpaHumernsl.

IOna 3HakomcTBa ¢ Bawum annapatom cmoTpute
HUXKecnegyoLyo Tabnuuy:

Geuenne AnddepeHumanbHbIi Npeaoxp.
Annapat Hanpsaxexve | lNpoBoaHWKOB (Ph+N)
(mm?) Kanuép (A) Mopor (mA)
R5V.V. 200 - 240B
50 nan 60 Iy, 2,5 B20 A > 30
R6V.V. MoHoddazHblIi

*Kpome cneumanbHbix mogenen ¢ TpexdasHbim
Hanpsixennem 200-240 B, npopasaembix B AnoHum.
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BAMHDbIE MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTU

A BHUMAHUE

COXPAHUTE 3TY UHCTPYKLUIO

BHUMAHME: Bo ns6exxaHne HecHacTHbIX cllyyaeB (3/1IeKTPOTpaBMbl, paHEHUA U NpP.) N ANA CHUXKEHUA MaTepuanbHOro yuwepb6a,
HaHeCeHHOro HenpaBWIbHbIM UCNONIb30BaHNEeM Ballero annapara, BHUMaTe/IbHO NpoynTainTe caeaylownmn MHCTPYKLUM U CTPOro
co6niopanTe nx BbiNoNHeHNe 3TO NOMoXKeT Bam nyuule o3HakoMUTbCA € annapaToM U NPaBUIbHO €ro ncnonb3aBoTb. MpounTainTe
NOJIHOCTbIO AaHHbIE PeKOMEeHAAUMN 1 03HAKOMbTe C HUMU BCeX NNL, NON3YIOLWMNXCA annapaTom.

PACIMAKOBKA

® OCTOPOXHO BbIHbTE M3 YNMakoBKM BCe 060pyAoBa-
HVEe, KOPOOKM 1 MaKeTbl C aKceccyapamm Unu crneym-
aNbHOWN OCHACTKOM.

® OCTOPOMXHO c pexxyLummm UHCTpymeHTamu |

YCTAHOBKA

i PEKOMeH)J,yeTCFI YCTaHaBNMBaTb armnapart Ha yCTOIh-
UYMBYIO MOBEPXHOCTb.

NOAK/IOYEHUE

® Y6eauTech, UTO HanpsKeHVe Ballein NeKTPOCETU
COOTBETCTBYET HaMpPAXeHU, yKazaHHOMY Ha
3aBOACKON Tabnunuke KOpnycsi ABUraTesis, U YTo OHa
paccumTaHa Ha HeobXo4MMYIO CUY TOKa.

® [logcoeanHute annapart K po3eTKke C 3a3eM/IeHneM.

® Mpu TpexdasHom , ybeantechb, YTo annapart
paboTaeT B HanpaBfeHUN NPOTMB XOAa YaCcOBOM
CTPENKN.

PABOTA

® Cobniofanite OCTOPOXKHOCTb Npu paboTe ¢ pexy-
LWUMU UHCTPYMEHTaMU (BUCKaMM U HOXKaMM).

MPOLIEAYPA CBOPKU

e CTporo cnegynTe UHCTPYKUUAM Nno cobopke
(cm. CTp. 99) n ybepunTtechb, YTO BCe akceccyapbl
NpPaBUIbHO YTaHOBJIEHbI.

MCNOJIb30OBAHUE

® He nbiTaiTecb y6paTb NnpefoxXxpaHUTenb Hble
CUCTEMBI 1 BIIOKNPOBKM.

® He BBoguTe NOCTOPOHHME NpeaMEeTbl B pa6oqy|o
€MKOCTb.

® He npoTtanknBante NpOAyKTbl PyKOW.
® He neperpyxainTte annapart.

® He BK/toyanTe NOPOXKHMI annapar.

OYUCTKA

® B yensax npefgoCcToOpPoOXKHOCTN nepen OUNCTKOMN
OTKJloYanTe BaLl annapart.

* (CuctemaTnyeckn ouyuwante annapat wu
akceccyapbl MO OKOHYaHUK paboTbl.

® He norpy:<aiite 610K ABuUraTess B BOAY.

® [InA anioMUHMEBbIX AeTanen NCnosib3yinTe crneun-
anbHoe Mololliee CpeaCTBO.

® He ncnonb3ynte mowlne cpeactsa € BbICOKOM
LLENOYHOCTbIO (C CUNTIbHOM KOHLEHTpaUMen ammmaka
1 HaTpuA) ANs NNacTMacCoBbIX AeTanen.

b Robot—Coupe He HeCeT OTBeTCBEHHOCTb 3a
Hecob6ngeHue Nofb3oBaTenem 2JIEMEHTAPHDbIX
npasun CaHVITapHOVI T’MrmeHbl No COAEPKaHNIKO U
O4nCTKe annaparta.

TEXYXO/

® [lepen NoObIMYK ONEpPaLNAMN Ha SNEKTPUUYECKUX
yacTax, 06a3ATeNIbHO OTK/OYaNTe annapart.

® PerynapHo NpoBepsAiTe COCTOAHNE NPOKIAAoK
UK Konew, a TakKe NCNPaBHOCTb NpefoXpaHUTeNb-
HbIX CUCTEM.

¢ TwaTtenbHO CnegynTe MHCTPYKLUUK MO Texyxoay u
npoBepANTe COCTOAHME akceccyapoB, 0CO6eHHO
nocne NCnonb3oBaHUA KOPPO3UNHbIX MPOLYKTOB
(nMMoHHaA KncnoTa v Np...).

® He nonb3ynTtecb annapatom B Cinyyae nospexpe-
HUA WHYPa NUTaHUA UK WTENCENIbHON BUSIKW, UK
e ecnu annapaTt HeucrnpaBHoO paboTaeT unn 6bin
NoBPEXAEH.

® [pwn nobbix aHOManuAxX B paboTte obpalyantecb B
CEepPBUCHbIN LIEHTP.



Bbl KYNMWUJIN HACTOJIbHbIN
KYTTEP R5Plus®*R5V.V. ¢
R6°R6V.V.

HacTonbhbiit kyttep R 5 Plus, R 5 V.V., R 6 unu
R 6 V.V. - 310 annapat, uaeansHo npucnocob-
NEeHHbIN ANs YAOBNETBOPEHUS NPOGECcCHOHANBHBIX
HyXf. [To mepe ero ncnonb3oBaHus Bbl OTKpoeTe
MHOroobpasne ero BOMOXHOCTEMN.

Mogenn paspaboTaHbl gas M3MenbyeHUs mMaca
OBOLLENM, NPUrOTOBNEHUS TOHKUX bapLUei, smyrb-
CHI, B3OGUTBIX CAIMBOK, PA3MAMBIBOHWA W nepeme-
WHMBAHKA ANs MobbIX NPUrOTOBNEHMI 30 CaMOe
KOpoTKoe Bpemsi... DPdekTUBHOCTb annapaTta
OTKPOET BAM HOBbI€ BO3MOXHOCTHU B KYIIMHAPUM.

MpocTas koHcTpykums annapata obecneunsaet
yRO6CTBO MCMONb30BAHWS YACTO WUCMOMb3YyEeMbIX
HOCOAOK: OHM NErko CHUMAIOTCS M OUMLLIAIOTCS.

JaHHAs MHCTPYKUMS COBEPXUT BAXHYIO MHGOp-
MAUMIO ANIst NONb30BATENS, KOTOPAS MOMOXET emy
MOKCMMAmNbHO MCMOMNb30BATL ANMNAPAT.

Mo>ToMy mbl HacTosITENbHO peKomeHAyem nepeps
nepBbiM MCNOJIb30BAHWEM ANNAPATA BHUMATESIbHO
NPOYMTATbL AGHHYIO MHCTPYKLMIO.

Heckonbko nomelleHHbIX 3aeCb NPUMMEPOB MPUro-
TOBMIEHMSI MOMOTYT BAM ObICTPO O3HOKOMMTBLCS C
annapaTom U OLEHWUTb €ro NPEeUMYLLECTBA.

BBO[ B SKCIUTYATALMIO
ANMNAPATA

e COBETbI NO JIEKTPUYECTBY

MNepepn nopkmioyeHnem ybepmuTech, YTO Hanpsike-
HMEe BALLEM 3M1eKTPOCEeTH COOTBETCTBYET Hanpsxe-
HMIO, YKA3GHHOMY HO 3aBOAckoW Tabnuuke
ABuraTens.

A

BHUMAHMWUE

AMMNAPAT JOJIXKEH OBA3ATEJIbBHO MO AKJTIOYATLCA
K PO3ETKE C 3A3EMJIEHUEM (PUCK 3 JIEKTPOTPABMDbI).

R 5 Plus ® R 6 TpexdasHblie
Mogenn ROBOT-COUPE ocHalleHbl pasfnyHbimu
TUNAMM OBUraTENeN:
230 x 400 B/50 'y / 3-dpazH.
400 B/60 Iy / 3-dbasH.
220 B/60 'y / 3-dpaszH.
380 B/60 Ny / 3-dbaszH.

AnnapaT NocTaBASETCS ¢ HEM3ONMPOBAHHBLIM Kabe-
nem, KOTOPbIM JOCTATOYHO MOACOEAMHUTL K BMUIKE,
cooTBeTCTBYIOWeN Bawweit anektpoceTn. Kabenb co-
CTOUT M3 4 NPOBOAOB, OfMH M3 KOTOPbIX MOACOEAM-
HSIETCS K 3emne, a OCTAsbHbIE TPU — K Tpem pasam.

Ecnu BbI pacnonaraete Bunkon ¢ 4 KoHTaKTamu:

1) MopcoepnHnTe 3eneHbit M XenTblid 303emnsio-
LWMIM NPOBOA, K KOHTAKTY 3A3EMIEeHMUS.

2) MopcoepntnTe Tpu Apyrue NPOBOAC K OCTAB-
LWIMMCSI KOHTAKTOOM.

Ecnn Bbl pacnonaraete BuakoM ¢ 5 KOHTakTamu:

Tak kak annapatel ROBOT-COUPE He HyxpatoTcs

B NMOJCOEAMHEHMM K HEMTPANM, NSATASI BMIKA OCTA-

eTcsi cBobOAHOM.

3aTem BKIIOYMTE ANNAPAT BXONOCTYIO U ybeau-

TeCb, YTO HOX NMPUBMIIbHO BPALUAETCS B HANpAB-

neHnn, 06PaTHOM HOCOBOM CTpenke.

Crpenka Ha koprnyce ABMraTens yKasbiBAET HO-

npaBneHne BPALLEHUS NE3BUN.

Ecnu Hox BpaliaeTcs B HaNpABNEHMM YACOBOM

CTPenku, nepekmniounTe ABA NPOBOAA:

3ENIEHBIV N XKENTbIN - Usonauus,
HE OTKJTIOYATb.

0.0

06
(2 X 3)

MepekniounTe nnbo:

R 5 Plus MoHO¢asHbIi

Mopgenn ROBOT-COUPE ocHaleHbl pasnmuuHbimm
tunamu geuratenen: 230 B / 50 Iy / 1-dasH.
220B / 60 Ty / 1-¢aszH.
Annapat noctaensetcs ¢ ogHodba3HOM Tencenb-
HOM BWUINKOM, COEAMHEHHOMN CO LLHYPOM MUTAHMS.

R5V.V.«R 6 V.V. MoHOda3HbIN

A

BHUMAHMWE

Mepea nopxnioveHnem BHUMATENBHO NPOYUTAM-
Te PeKOMEHAALMU MO YCTAHOBKE AAHHbIX
annaparos Ha cTp. 97.

Stn mogenmn ROBOT-COUPE ocHaweHbl gsurare-
nem + sapuartopom: 230 B / 50 - 60 'y /1-bazH.
PozeTka gonxHa 6bITb PACCUMTAHA MUHUMYM HO
13 A, AN MHTEHCUBHOIO MCMOMb3OBAHUS PEKO-
meHpyetcs 20 A.

¢ [IAHEJ1b YMPABJIEHUA

OcTtaHos

KpacHas kHonka
3eneHasi KHOMKA BkntoueHue
YepHas kHomka Pexxum nynecaupm
R 5 Plus / R 6: perynupyemas ckopoctb ot 1500
po 3000 o6/muH.
R5V.V. /R 6 V.V.: perynupyemas ckopocTb oT
300 po 3000 o6/muH.

MO3TAMHbIN MOHTAX

1) NMoctassTte 6n0k fAeu-
ratens nepeg cobon, u
YCTGHOBMTE HO He Hero
pabouyio emMKocTb.
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2) MNosopaunsainTe pa-
60uyI0 eMKOCTb BAPABO
[0 NOMHON BNOKMPOBKM.

4) YctaHoBMTE KpPbILIKY
HO EMKOCTb M MOBOPAYH-
BAMTE ee BNPABO AO
MNONHOM BIOKMPOBKM.

NCMNoJib3OBAHUE
& NMPUTOTOBJIEHUE

Kytrep paspabotaH pnsi Bcex BMAOB HapesKw
30 camoe kopoTkoe Bpemsi. PekomenpyeTtcs
BHMMATENbHO CNeAMTb 30 MPUrOTOBNEHMEM OIS
NONyYEHUsI XEeNaemoro pesynbTaTa.

Pexxum nynbcaumn obecreynmBaeT NOBbIWEHHYO
TOYHOCTb HAPE3KM NPM CNeLManbHbIX Onepauumsx,
TAKMX, KOK HEKOTOPbIE BMbl U3MENBYEHMS.

3) HapenbTe HoX Ha
ocb ABuraTens, u npo-
TONKHWUTE ero Ha AHO
E€MKOCTMH.

Y6eputecb, 4TO HOX

BCTABNEH NPABMNbHO,
BpdLlasa €ro B €MKOCTH.

Baw annapart rotos k pabore.

R5Plus| R6
R5 V.V.|R 6 V.V. Pexomenpy- Bpens
MCTIOMB3OBAHKE | e | o | oo ol
ror.po- | rornpo- | o6/
aykra (k) | aykra (kr)
M3MEJIbMEHUE
e M4CO
Pybnensit Gudumexc 1,5 2 |10/p500 3
Konbachbiit dapu/ Tomarei 2 25 |110/500| 3
Jlepesercuit naumer/konbaca 2,5 25 |110/1500| 3
* MACO
Tpecka no-poBaHcaNbCKH 25 3 3000 5
PoibHbii nawrer 25 3 3000 5
* OBOLLK
YecHok/ neTywKa, ayk-wapnoT 0,5/1,0 | 0,5/1,5[1500/5000| 3
Cyn/ oBowbie niope 2 3 |B0/5000| 3
* OPYKTbI
Opykrosble niope/ canarbl 2 3 2500/, 00| 4
B36MBAHUE
Maitores/ ationu/ ropunsbi coyc 3 3,5 |2500/5000| 4
Beaprckui/ ronnanaciosi coye 2 3 |B00/500| 4
TpMMpaBa W3 Pe3aHO¥ NeTpyLLIKW 2 25 (B0/3q 4

R5Plus| R6
R 5 V.V.|R 6 V.V. |Pexomenpy- Boens
UCMONb3OBAHUE | Morc | Maxc o enar e
KOn-soO KON-BO CKOPOCTb
ror.npo- | ror.npo- | (o6/mut) (B stn)
pyka (kr) | Aykra (k)
MEPEMELLUUBAHME
Paccbinyatoe/ necouroe Tecto 25 900/ 1500
Cnoeoe Tecto 25 900/ 1500
Tecto ans nuuup! 2,5 900/ 1500
PA3SMAJBIBAHUE
Cywetble dpyKTsi 1 15 |%0/5500
Nen ] 1,5 | 99/1500
laHupoBoUHbIe CyXapH 1 1,5 00/ 1500

Ons mopeneit R 5 plus/R 5 V.V./R 6/R 6 V.V. Bos-
MOXHbI M apyrue GyHKUMM M3MEnbUYeHUs; AAHHbIE
3HQYEHMS MPUBOZATCA TOMBKO AN MHPOPMALMK U
MOTYT M3MEHATHCS B 30BUCMMOCTM OT KQYecTBa
NPOAYKTOB W BLIGPAHHOrO peuenTa.

CNELU3AKA3

Ona mopenen R 5 Plus u R 5
V.V. pononHuTenbHoO no-
cTaBnsieTcs 3y6qcm=|171 HOX.

DOna mopgenen R 6 R 6 V.V.
AOMNONHMTENbHO
noctaensoTcs 3ybuaTtbie
ne3sums.

3ybuatbie nessumns ocobeHHo ypobHbl ans nepe-
MELLUMBAHWSA U PO3MANBIBAHMA.



OYUCTKA

BHMUMAHME

B uenax npefocTopoXKHOCTU Nepep NwbbIMK
onepauuAMN NO OUYMCTKe PpeKOMeHAYyeTCA
Bcerpga oTkniuyaTb annapar (Bo nsbexaHue
3N1eKTpOTpaBm).

A

* BJIOK ABUTATENA

Hukorpa He norpyxaite 6nok psuratens B Boay,
OUYMLLOHTE €ro C MOMOLLBIO BAIGXKHOW TPANKM MAM rybKu.

* KYTTEP

CHumure KPbILLKY, BbICBO6OJJ,I4Te E€MKOCTb M3 KOp-
nyca ABUraTens, HAXxas HA BCTpoeHHblﬁ B PY4KYy
3aTBOp AnA €ee pG36J‘IOKMpOBGHMﬂ M NOTAHYB
BBEPX AN1IA CHATUA. OcTaBbTE HOX B €MKOCTM BO
M36e)KOHVIe NPOJZIMBAHUA XNOKOro NpoayKTd.

B Cny4yde NpuUroToBJiEHNA U3 TBEPAbIX MPOAYKTOB
BbIHbTE HOX M OMNOPOXHNTE EMKOCTb OT €€ COoAep-
XMUMOTIo.

B cnyyae HeobxogmMmocTu, BCTOBBTE EMKOCTb W
HOX HO MECTO, W BKMlouMTe annapat, 4tobbl y6-
paTb OCTATKM MPOAYKTA, KOTOPbIE MPUMANMANM K
HOXY.

B cnyuae HeobxogMmocTy, BbINOAHUTE MPEABAPH-
TENbHYIO MPOMBIBKY, HOMMB FOPSYYIO BOAY B €M-
KOCTb M BK/IOYMB AMMNAPAT HA HECKONBKO MMHYT.

°* HOX
Hox mogenn R 6 / R 6 V.V. nonHocTbio pasbupa-
eTcs, uTo ynpowaeT 1 obneryaeT yxog.

I—IOCﬂe OYNCTKM HOXA XOPOLUO BbITMpGTb ne3pud
BO M36EXAHUE OKMCNEHMS.

Orkntounte annapart OT CeTH.

1 - YcTQHOBMTE CHEMHUK HOXA HO OCb ABMraTEns.

2 - YcTaHOBHTE HOX HA OCb.

3 - BcToBbTE MOHTAXHBIN CTEPXEHb B Pacnono-
XEHHOEe B Kpbllke HOXa oTeepcThe. [loso-
PAYMBAMTE FAMKY B HOMPOBAEHMM YOCOBOW
cTpenku, 4tobbl 3aBUHTUTL €€ 1 B OBPATHOM
HANPABNEHUH, YTobbl ee Pa3BUHTUTL. B 0bo-
Mx cnyyasx nessue byget onupaTbcs o
BBICTYN ChEMHWKA HOXQ.

A - BepxHee nessue.

B - HuxHee nessue.

Y6epuTtecb, 4TO UCNoNb3yemoe Molollee cpea-
CTBO MOXHO NMPUMEHATb ANA NJ1aCTMacCcCoBbIX
nsgenun. Hekotopbie cpeacTBa € NOBbIWEH-
HOW WEeNOYHOCTbIO (C CUIBHOW KOHLUEeHTpa-
uuei HaTPMA WIN aMmMMNaKa) He AOJKHbI Npu-
MEeHATbCA ANA NNacCTMAaCCOBbIX U3AENNI, TaK
Kak MOryT NnoBpeauTb nX.

TEXYXOQ
* HOXK

3GOCTpF|IOTCF| TONbKO Ne3BuA.

HacTosTensHo pekomeHpyeTcst cnerka 3aocTpsiTh
ne3BMs HOXA Mocsie KAXAOro MCMNonb30BAHMS,
0cobeHHO Mnocne U3menbYeHUs NETPYLLKM.

O,DMH pa3 B mecdl, NONMHOCTbIO 3AOCTPSATb NE3BUA
C NMOMOLWBbIKO O4YEHb TOHKOINo TOYMUJTbHOIO 6pyCKG,
NOCTABNAEMOro C dnNNApPATOM.

KauecTBo Hapesku, B OCHOBHOM, 30BMCUT OT COC-
TOSIHUS NE3BUIU M CTeneHn mx msHoca. Hox ssns-
€TCS M3HALUIMBAEMOW [EeTaNbio M HYXAaeTcs B ne-
PMOAMUYECKON 3ameHe Ans obecneyeHns NoCTOosH-

HOro Ka4ecTBa roToBOro NpPoAyKTta.

¢ YINIOTHUTEJIbHOE KOJ1bLIO

YnnoTHUTENbHOE KOMbLO HAO OCHU ABUraTens JOnx-
HO PEerynsipHO CMA3bIBATLCS (MCMOMb30BATH 6e3o-

NACHOE 1S MUK MACO).

B uensix coxpaHeHusi MpeanbHOM repMeTUHHOCTH
ABUraTEns PeKOMEHAyeTCs PerynsipHoO NpoBepsTb
CTeneHb M3HOCA YMMOTHUTENbHOMO KOJMbLA M 3ame-

HATb €ro, B Cly4ae HeObXOAMMOCTH.
3ameHa KoMbLa OYeHb NPOCTa W He TpebyeT pas-

6opKM ABMrATENs; HACTOSTENBLHO PEKOMEHAYETCS
MOCTOSIHHO NPOBEPSTb €ro COCTOSIHME.

TEXHUYECKUE

XAPAKTEPUCTUKU
* BEC

HeTTo B yNaKoBKe

R5 Plus 24 kr 26 Kr
R5V.V. 25 Kr 27 Kr
R6 25 Kr 27 Kr
R6V.V. 26 Kr 28 kr
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* Pasmepbl (B MM) TpexdasHbii annapat R 5 Plus MoHoda3zHbIn annapaT R 6 V.V.

R5PI R5V.V. R6 R6V.V. (kopoctb 1 | CkopocTb 2 Tok Ckopoctb Tok
us [JlBuratenn (06p/MI/IH) (06[;MVIH) M) flsuratens (06/mMuH) (A)
A 480 480 520 520
B 350 350 350 350 1500 BOV=144 230B/50Tu/3 300 go 3000 13
C 280 280 280 280 200 - 240B / 400V =25
D 265 265 265 265 50-60Tu/3 3000 B0V=70 - MowHocTb 0603HaueHa Ha 3aBOACKOIA
A0V=40 Tabnuuke.
1500 2,7
400B/50Ty/3 3000 14
’ 3ALLUTA
1800 47
220B/60Tu/3
3600 6,5 Mopenm R 5 Plus, R 5 V.V.,, R 6 u R 6 V.V. umeior
MOTHUTHYIO CMCTEMY 3ALLMTLI M TOPMO3 ABUraTENs.
MoHoda3zHbIl annapat R 5 V.V. No Y 39 P
B MOMEHT OTKPLITUA KPbILKK, U3MENbYMTENS MM
e PABOYAS BbICOTA Neurarens (KopocTb Tok KyTTEpa CMCTEMA 30LWMTbI NPUBOAMT K OCTOHOBKE
(06/MuH) (A) apuraTens.
PeKOMer,yeTCﬂ YCTGHOBHMBGTb mopgenn Ha
3 230B/50Tu/3 300 70 3000 ) [ns nosTopHOro 3anycka annapaTa BOCTATOYHO
ycTonunsom pabouem cTone Tak, 4Tobbl BbICOTA 6
306n0KMPOBATH KPbLIWKY M HAOXATb HO 3€NeHylo

AO BepxHero kpas emkoctu coctasnsna 1,20- . KHOMK
TpexdasHbin annapaT R 6 Y-

1,30 m.
Bo usbexarue pasbpbizrusarus npu paboTe ¢
¢ YPOBEHb LUYMA [Buratens Ckopoctb 1 | CkopocTb 2 Tok XMAKMMU NPOAYKTAMM pEeKOMeHAyeTCa cHayana
(06/muH) | (06/muH) (A) BBIKIIOYUTb QNMNAPAT, O 3ATEM OTKPbITb KPbILLKY.
YpoBeHb Lyma, 3KBMBANEHTHbIA AKYCTUYECKOMY
1500 2B0V=144 DTH MOZENU UMEIOT NPEAOXPAHUTENBHYIO CUCTEMY
AaBnenuio Npu paboTe annapaTta BXONoCTyio, | 500_ 2408/ 400V=25 3aUWMTBI OT NEperpeBsd, KOTOPAs ABTOMATMYECKM
coctasnsiet menee /0 nb (A). 50-60Tu/3 3000 2B0V=7,0 OCTQHOBMMBAET [ABUrATENb MPU OYEHb JIUTENBHON
V=40 paboTe unu neperpyske.
* JIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN 1500 2,7
400B/50Tu/3 B Takom cnyyae nopoxAaaTe NOMHOrO OXNAXAEHMUS
MoHoda3zHbI annapat R 5 Plus 3000 34
H HbI annapat u annapaTta U BHOBb BKIIOYMTb €ro.
2208/60Tu/3 190 Y
(KopocTb Tok 4
3600 6,5
JlBuratenn (06/MuH) A A BHMWMAHMWE
2308/50Tu/3 1500 6 HoX M nesBusa ABNAIOTCA pexXywmnmm
MHCTpYMeHTamm, 6yAbTe OCTOPOXKHbI NpY
2208/60Tu /3 1500 6 pabore c humu
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He nbiTaiiTecb y6paTbh npefoxpaHnTeNnbHbie
CUCTEeMbI 3aLnThl.

He BBOAUTE NMOCTOPOHHNE NpeameTbl B
pa60t|y|o €MKOCTb.

He npoTtankuBanite npoayKTbl pyKoi.
He neperpyxaiite annapar.
He BknioyanTe nopoxHUM annapar.

HOPMbI

CmoTpeTb geknapauumto o cooteetctaum cTp.ll.
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N° de série / Serial number
-136----- --

R5 A Plus Tri

robot@coupe®

[Maj : 09/2008 | REV :a

* Voir tarif machines / See export price list
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robot@coupe®

R5 A Plus Tri

N° de série / Serial number

-136----- --
Index | Piece / Part Désignation Description
1* 27 127* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHEMENT
2 29 341 | COUVERCLE CUTTER CUTTER LID
3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL
4> 27 120* | COUTEAU LISSE COMPLETE STRAIGHT BLADE
5 117 106 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL
6 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE R 502 SPRING CATCH ASSEMBLY
7 39 474 | ENS. TIGE SECURITE R 502 SAFETY ROAD ASSEMBLY
8 29 350 | ENS. SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
9 29 586 | ENS.ILS CUTTER REED SWITCH CUTTER ASSEMBLY
10 29 336 | ENS. APPUI CUVE BOWL SUPPORT ASSEMBLY
11 117 809 | SUPPORT PLATINE CONTROL BOARD SUPPORT
12 117 703 | CLAVETTE KEY
13 117 813 | CARTE BOUTON CONTROLS PCB
14 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE PCB SUPPORT ASSEMBLY
15 401 547 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
16 502 171 | BOUTON NOIR BLACK KNOB
17 502 170 | BOUTON VERT GREEN KNOB
18 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
19 117 072 | POIGNEE COMMUTATEUR COMMUTATOR HANDLE
20 117 792 | COMMUTATEUR COMMUTATOR
21 515 570 | CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
22 515 515 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
23* 27 121* | COUTEAU CRANTE COMPLETE SERRATED BLADE
24* 27 351* | COUTEAU DENTE FINE SERRATED BLADE
25 39 088 | ENS. PORTE JOINT SEAL SUPPORT ASSEMBLY
26 501 624 | BAGUE D'ETANCHEITE SEAL RING
27 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR MOTOR SHAFT PIN
28 39 819 | ENS. ROULEMENT MOT R 502 BEARING ASSEMBLY
29 105 885 | VENTILATEUR FAN
30 29 581 | ENS. SOCLE BASE ASSEMBLY
31 39 833 | PIED GRIS GREY FOOT
A PLATINE POWER CIRCUIT BOARD
M MOTEUR MOTOR
Machine Voltage A M
24310 UK 415/50/3
303 051
24 309 400/60/3
24 287 JAP 102 600
220/60/3 303 052
24 311
24 313 380/60/3 303 054
24 312 230/400/50/3 112 600 303 114
Maj : 09/2008 | REV :a

* Voir tarif machines / See export price list
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robot@coupe®

R5 A Plus Mono

N° de série / Serial number

Nouveau moteur
New motor
Typ D29

Ancien moteur
Old motor
Type D32

* Voir tarif machines / See export price list

[Maj: 03/2011] REV g
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robot@coupe®

N° de série / Serial number

R5 A Plus Mono 136 ----- .

-324----- --
Index| Piéce/Part | Désignation Description

1* 27 127* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHMENT

2 29 341 | COUVERCLE CUTTER CUTTERLID

3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL

4* 27 120* | COUTEAU LISSE COMPLETE STRAIGHT BLADE

5 117 106 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL

6 39 827 | ENS GACHETTE SPRING CATCH ASSEMBLY

7 39 474 | ENSEMBLE TIGE SECURITE SAFETY ROAD ASSEMBLY

8 502 174 | BOUTON VERT AVEC BLOC DE CONTACT GREEN KNOB + CONTACT BLOCK

9 502 173 | BOUTON ROUGE AVEC BLOC DE CONTACT RED KNOB + CONTACT BLOCK

10* 27 121~
11* 27 351~
12 29 361
13 39 088
14 501 624
15 117 136
16 401 593
17 29 336
18 515 515
19 118 419
20 602 261
21 503 888
22 110 308
23 117 268
24 504 127
25 514 030
26 29 620
27 39 833

COUTEAU CRANTE

COUTEAU DENTE

ENSEMBLE SUPPORT MOTEUR
ENSEMBLE PORTE JOINT
BAGUE D’ETANCHEITE
ENSEMBLE ILS CUTTER
PLAQUE FRONTALE
ENSEMBLE APPUI CUVE
PRESSE ETOUPE

SUPPORT CONTACTEUR
AGRAFE CONDENSATEUR DE DEMARRAGE
CONTACTEUR

GOUPILLE AXE MOTEUR
SUPPORT RELAIS

RELAIS DE DEMARRAGE
RELAIS DE DEMARRAGE
ENSEMBLE SOCLE

PIED GRIS

SERRATED BLADE

FINE SERRATED BLADE
MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
SEALING SOCKET KIT

SEAL RING

SAFETY SWITCH ASSEMBLY
FRONT PLATE

BOWL SUPPORT ASSEMBLY
STRAIN RELIEF

CONTACTOR SUPPORT
STARTING CAPACITOR SUPPORT
CONTACTOR

MOTOR SHAFT PIN

RELAY SUPPORT

STARTING RELAY

STARTING RELAY

BASE ASSEMBLY

GREY FOOT

* Voir tarif machines / See export price list.

| Maj: 03/2011 | REV:g
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® N° de série / Serial number
robot@coupe RS A Plus Mono 436 m e -
-324----- --
Index Désignation Description
A1-A2 CONDENSATEUR PERMANENT CONTINOUS CAPACITOR
B1-B2 CONDENSATEUR DE DEMARRAGE STARTING CAPACITOR
C CONTACTEUR CONTACTOR
D CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
M1 - M2 MOTEUR MOTOR
Nouveau moteur Ancien moteur
New motor Old motor
Type D29 Type D32
oo
!
.\il/lllll;i
Machine | Voltage M1 A1 B1 M2 A2 B2 C D
24 654 ZAF - - - 39 600
24 323 230/50/1 503 978
24 339 CH 301093 | 502473 | 600 087 509124 | 504 075
303 021 501914 | 502 474
24 197 UK 503 126
240/50/1
24 399 Aust 504 289
24 324 303022 | 501915 | 601140 503 978
24 568 BRA|220/60/1| 301094 | 508222 | 505 406 - - - 500 560 39603
24 624 SAU - - - 503 126

ATTENTION
WARNING

Les anciens moteurs type D32 ne sont plus disponibles.

Old motors Type D32 are no more available.

Ancien moteur type

D32 a remplacer ? Commandez :
Old motor D32 [ ——> Order :

to be changed ?

303 021
Ancien moteur ou
Old motor or
Type D32 302 022
o (kit de mise a
! niveau)
(upgrade kit)

'l_lymll\;‘

Nouveau moteur

:> New motor

Type D29

C >

Vous recevrez :
You will receive :

A1

2 20 24 21

Cables et notice
Wires and technical instructions

B1 25

* Voir tarif machines / See export price list.

| Maj: 03/2011 | REV:g
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N° de série / Serial number

robot@coupe‘@ R5V.V.A 140 -

G
23* o 24
8!

Ancien variateur Nouveau variateur
Old variator New variator

*%* L'ancien potentiométre P est remplacé par I'ensemble 19.
* %% | 'ancien variateur n'est plus disponible, pour le remplacer commander Ie|kit de mise a niveau référence 39975. \
Vous recevrez le nouveau variateur V2, le socle B2, la carte boutons C2, le support variateur 21, les vis et la notice.
Si votre appareil est équipé du potentiométre P, alors commander en plus le nouveau potentiométre 19.

*%* The old potentiometer P is replaced by the assembly 19.
* %% The old variator is no longer available, to replace it, order the \upgrade kit part number 39975.\You will receive the new
variator V2, the base B2, the controls board C2, the variator support 21, the screws and the technical instructions.
If your machine is equipped with the potentiometer P, then order in addition the new potentiometer item 19

* Voir tarif machines / See export price list | Maj : 06/2013 | REV:b
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robot@coupe®

N° de série / Serial number

R5V.V.A 140 c--n -
-567 ----- --
Index | Piéce / Part Désignation Description
1* 27 127* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHMENT
2 29 341 | ENS. COUVERCLE CUTTER CUTTER LID ASSEMBLY
3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL
4* 27 120* | COUTEAU LISSE STRAIGHT BLADE
5 117 106 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL
6 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE BOWL LATCH ASSEMBLY
7 39 474 | ENS. TIGE SECURITE SAFETY ROD ASSEMBLY
8 29 595 | ENS. SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
9 29 586 | ENS. INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
10 29 336 | ENS. APPUIS CUVE (x2) BOWL SUPPORT ASSEMBLY (x2)
11 117 703 | CLAVETTE KEY
13 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE PCB SUPPORT ASSEMBLY
14 406 279 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
15 502 171 | BOUTON NOIR BLACK KNOB
16 502 170 | BOUTON VERT GREEN KNOB
17 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
18 117 073 | POIGNEE POTENTIOMETRE POTENTIOMETER HANDLE
19 39 202 | POTENTIOMETRE POTENTIOMETER
20 103 905 | DEFLECTEUR DEFLECTOR
21 39 973 | SUPPORT VARIATEUR VARIATOR SUPPORT
22 117 705 | SEPARATEUR DE FLUX AIR FLOW SEPARATOR
23* 27 121* | COUTEAU CRANTE SERRATED BLADE
24* 27 351* | COUTEAU DENTE FINE SERRATED BLADE
25 39 088 | ENS. PORTE JOINT SEAL SUPPORT ASSEMBLY
26 501 624 | BAGUE D'ETANCHEITE SEAL RING
27 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR MOTOR SHAFT PIN
28 303 009 | MOTEUR MOTOR
29 39 819 | ENS. ROULEMENTS BEARINGS ASSEMBLY
30 105 885 | VENTILATEUR FAN
31 515 515 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
32 39 833 | PIED GRIS (x4) GREY FOOT (x4)
A1 -A2 CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
B1 -B2 ENS. SOCLE BASE ASSEMBLY
C1-C2 CARTE BOUTONS CONTROLS BOARD
v1-V2 VARIATEUR VARIATOR
N°de série / Serial number
Machine Voltage 140* 567
A1 B1 C1 V1 A2 B2 C2 V2
24 336 503 978 39978
24 337 UK 230/50-60/1 |503126| 29 581 {117 706 | 39 975 | 39979 | 29620 | 39 977 | 39972
24 338 Aust 504 289 39980

* 81 VOUS AVEZ DEJA REMPLACE VOTRE VARIATEUR PAR UN NOUVEAU, PASSEZ A LA COLONNE 567.
*IF YOU HAVE ALREADY CHANGED YOUR VARIATOR BY A NEW ONE, USE COLUMN 567.

| Maj : 06/2013

REV : ¢




N° de série / Serial number
-137----- --

R6 A TRI

robot@coupe®

[Maj : 09/2008 | REV :a

* Voir tarif machines / See export price list
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robot@coupe®

N° de série / Serial number

R6 A TRI 137 ----- .

Index | Piece / Part Désignation

Description

7* 27 128* | CUTTER COMPLET

2 29 341 | COUVERCLE CUTTER
3 117 100 | JOINT COUVERCLE

4 117 320 | DEMONTE COUTEAU
5 101 845 | CLEF COUTEAU

6 117 107 | CUVE CUTTER
7 27 124* | COUTEAU CR LISSE

8* 117 033*
9* 117 032*
10* 27 125*
11* 117 035*
12 117 038*
13 27 352*
14* 106 519*
15 106 520"
16 102 073
17 117 031
18 39 835
19 117 029
20 103 904

LAME SUP CR LISSE
LAME INF CR LISSE
COUTEAU CR CRANTE
LAME SUP CR CRANTE
LAME INF CR CRANTE
COUTEAU CR DENTE
LAME SUP CR DENTE
LAME INF CR DENTE
ECROU DE COUTEAU
BAGUE PLASTIQUE 5mm
ENS. BAGUES COUTEAU
ENTRETOISE BASSE
SUPPORT COUTEAU

21 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE R 502
22 39 475 | ENS. TIGE SECURITE R 602
23 29 351 | ENS. SUPPORT MOTEUR

24 29 586 | ENS.ILS CUTTER

25 29 336 | ENS. APPUI CUVE

26 401 548
27 502 171
28 502 170
29 502 169

PLAQUE FRONTALE
BOUTON NOIR
BOUTON VERT
BOUTON ROUGE

30 117 072 | POIGNEE COMMUTATEUR
31 117 792 | COMMUTATEUR

32 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE
33 117 813 | CARTE BOUTON

34 117 703 | CLAVETTE

35 117 809 | SUPPORT PLATINE

36 39 088
37 501 624
38 110 308

ENS. PORTE JOINT
BAGUE D'ETANCHEITE
GOUPILLE AXE MOTEUR

39 39 819 | ENS. ROULEMENT MOT R 502
40 105 885 | VENTILATEUR

41 29 581 | ENS. SOCLE

42 39 833 | PIED GRIS

43 515 570
44 515 515

CABLE D’ALIMENTATION
PRESSE ETOUPE

CUTTER ATTACHEMENT
CUTTER LID

LID SEAL

DISSASEMBLY BLADES TOOL
KNIFE KEY

CUTTER BOWL

STRAIGHT BLADE KNIFE CR
UPPER BLADE CR STRAIGHT
LOWER BLADE CR STRAIGHT
SERRATED BLADE KNIFE CR
UPPER BLADE CR SERRATED
LOWER BLADE CR SERRATED
FINE SERRATED BLADE CR
UPPER BLADE CR FINE SERRATED
LOWER BLADE CR FINE SERRATED
BLADE LOCKING NUT
PLASTIC RING 5mm

ST RING ASSEMBLY

LOWER SPACER

BLADE SUPPORT

SPRING CATCH ASSEMBLY
SAFETY ROAD ASSEMBLY
MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
REED SWITCH CUTTER ASSEMBLY
BOWL SUPPORT ASSEMBLY
FRONT PLATE

BLACK KNOB

GREEN KNOB

RED KNOB

COMMUTATOR HANDLE
COMMUATOR

PCB SUPPORT ASSEMBLY
CONTROLS PCB

KEY

CONTROL BOARD SUPPORT
SEAL SUPPORT ASSEMBLY
SEAL RING

MOTOR SHAFT PIN

BEARING ASSEMBLY

FAN

BASE ASSEMBLY

GREY FOOT

POWER CORD

STRAIN RELIEF

A PLATINE POWER CIRCUIT BOARD
M MOTEUR MOTOR
Machine Voltage A M

24315 UK

400/50/3 303 051
24314 102 600
24 316 220/60/3 303 052
24 317 230/400/50/3 112 600 303 114

* Voir tarif machines / See export price list
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R6V.V.A

N° de série / Serial number

=

D
16

o 17
i 14* S— 118 [ 10”
| a7 S |13
\ 50* S 19

*%* L'ancien potentiométre P est remplacé par I'ensemble 31.
L'ancien variateur n'est plus disponible, pour le remplacer commander Ie|kit de mise a niveau référence 39975. \
Vous recevrez le nouveau variateur V2, le socle B2, la carte boutons C2, le support variateur 38, les vis et la notice.
Si votre appareil est équipé du potentiométre P, alors commander en plus le nouveau potentiométre 31.

*%* The old potentiometer P is replaced by the assembly 31.
* %% The old variator is no longer available, to replace it, order the \upgrade kit part number 39975.\You will receive the new
variator V2, the base B2, the controls board C2, the variator support 38, the screws and the technical instructions.

If your machine is equipped with the potentiometer P, then order in addition the new potentiometer item 31,

*k*

Ancien variateur
Old variator

Nouveau variateur
New variator

* Voir tarif machines / See export price list
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robot@coupe‘a

N° de série / Serial number

R6V.V.A -129----- --
-570----- --
Index | Piece / Part | Désignation Description
1 27 128" | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHMENT
2 29 341 | ENS. COUVERCLE CUTTER CUTTER LID ASSEMBLY
3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL
4 117 320 | DEMONTE COUTEAU DISSASEMBLY BLADE TOOL
5 101 845 | CLEF COUTEAU KNIFE KEY
6 117 107 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL
7 27 122* | ENS. COUTEAU LISSE DROIT SMOOTH STRAIGHT BLADE ASSEMBLY
g* 117 037* | LAME SUP. LISSE DROITE UPPER SMOOTH STRAIGHT BLADE
9* 117 036~ | LAME INF. LISSE DROITE LOWER SMOOTH STRAIGHT BLADE
10" 27 124* | ENS. COUTEAU LISSE CROISSANT SMOOTH GROWING BLADE ASSEMBLY
11 117 033" | LAME SUP. LISSE CROISSANT UPPER SMOOCTH GROWING BLADE
12+ 117 032" | LAME INF. LISSE CROISSANT LOWER SMOOTH GROWING BLADE
i3* 27 123" | ENS. COUTEAU CRANTE DROIT SERRATED STRAIGHT BLADE ASSEMBLY
i4* 117 039* | LAME SUP. CRANTE DROIT UPPER SERRATED STRAIGHT BLADE
15* 117 038" | LAME INF. CRANTE DROIT LOWER SERRATED STRAIGHT BLADE
16 102 073 | ECROU DE COUTEAU BLADE LOCKING NUT
17 117 031 | BAGUE PLASTIQUE Smm PLASTIC RING Smm
18 39 835 | ENS. BAGUES COUTEAU BLADE RING ASSEMBLY
19 117 029 | ENTRETOISE BASSE LOWER SPACER
20 103 904 | SUPPORT COUTEAU BLADE SUPPORT
21 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE BOWL LATCH ASSEMBLY
22 39 475 | ENS. TIGE SECURITE SAFETY ROD ASSEMBLY
23 29 583 | ENS. SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
24 29 586 | ENS. INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
25 29 338 | ENS. APPUIS CUVE (x2) BOWL SUPPORT ASSEMBLY (x2)
26 401 565 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
27 502 171 | BOUTON NOIR BLACK KNOB
28 502 170 | BOUTON VERT GREEN KNOB
29 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
30 117 073 | POIGNEE POTENTIOMETRE POTENTIOMETER HANDLE
31 39 202 | POTENTIOMETRE POTENTIOMETER
32 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE PCB SUPPORT ASSEMBLY
34 117 703 | CLAVETTE KEY
35 39 088 | ENS. PORTE JOINT SEAL SUPPORT ASSEMBLY
36 501 624 | BAGUE D'ETANCHEITE SEAL RING
37 103 905 | DEFLECTEUR DEFLECTOR
38 39 973 | SUPPORT VARIATEUR VARIATOR SUPPORT
39 117 705 | SEPARATEUR DE FLUX AIR FLOW SEPARATOR
40 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR MOTOR SHAFT PIN
41 303 009 | MOTEUR MOTOR
42 39 819 | ENS. ROULEMENTS BEARINGS ASSEMBLY
43 105 885 | VENTILATEUR FAN
44 515 515 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
45 39 833 | PIED GRIS (x4) GREY FOOT (x4)
46 27 125 | ENS. COUTEAU CRANTE CROISSANT SERRATED GROWING BLADE ASSEMBLY
47 117 035 | LAME SUP. CRANTE CROISSANT UPPER SERRATED GROWING BLADE
48 117 034 | LAME INF. CRANTE CROISSANT LOWER SERRATED GROWING BLADE
49 27 352 | ENS. COUTEAU DENTE CROISSANT FINE SERRATED GROWING BLADE ASSEMBLY
50 106 519 | LAME SUP. DENTE CROISSANT UPPER FINE SERRATED GROWING BLADE
51 106 520 | LAME INF. DENTE CROISSANT LOWER FINE SERRATED GROWING BLADE

* Voir tarif machines / See export price list
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® N° de série / Serial number
robot@coupe R6V.V.A 129 --
-570----- --
Index Désignation Description
A1 -A2 CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
B1-B2 ENS. SOCLE BASE ASSEMBLY
C1-C2 CARTE BOUTONS CONTROLS BOARD
V1-V2 VARIATEUR VARIATOR
N°de série / Serial number
Machine Voltage 129* 570
A1 B1 C1 VA1 A2 B2 Cc2 V2

24 305 UK 503 126 39979

24 306 Aust 504 289 39975 | 39980

24 304 200-230/50-60/1 | 503 978 29581\ 117708 29 620 | 39977 | 39972

24 308 502 067 117 711 39978

24 307 JAP - 39 991

* 81 VOUS AVEZ DEJA REMPLACE VOTRE VARIATEUR PAR UN NOUVEAU, PASSEZ A LA COLONNE 570.
*IF YOU HAVE ALREADY CHANGED YOUR VARIATOR BY A NEW ONE, USE COLUMN 570.

* Voir tarif machines / See export price list

| Maj : 06/2013
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BLIXER 5A Plus - BLIXER 6A - R 5A Plus - R 6A - R 502D - R 502E - R 602D - R 602E 230/400V-50Hz 3~
SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD

Important : Veérifier que les fils d'adaptation a la tension de votre réseau sont correctement positionnés (voir tableau ci-contre). C\illire gg:z:g:éoiur
Caution : Check that the wires which allow the adaptation to the supply voltage are on the right terminal (table in the margin). Leitung AnschlieBen auf
Wichtiger Hinweis : Unbedingt priifen, ob die Drahte zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes Korrekt positioniert sind (Tafel Gegenuber). 230V 400V
WH JP2 JP3
500922 ==""_| | SV C1_ [C1/230V | C1/400V
r—i —_— c2 C2/230V | C2/400V
0 ] C3__|CB/230V | C3/400V
LT A \LisL tszs L _1s2 - —
MO o0  JBumbm —— 9 10017 311 J12
Jab) sv/ —Jd1liLs4 ] iLs3 — 1@ P
3~ 501781 ) — 4} o0 é
J5(c)J6 J16_J15 J14
A e : o] | 1SCY 1sp
5 ARRET] T MARCHE PULSE] 103650 29451
5 SAR @ SMA@ SPU @ Francais English Deutsch
@ LIGNE DE COULEUR IsC Interrupteur de sécurité cutter |Cutter lid safety switch ﬁilj;tl?:rz::(i:tkseclhaner
O COLOUR LINE Interrupteur de sécurité coupe |Safety switch vegetableg4Sicherheitschalter
FARBELINE ISP | légumes présent uniquement [slicer only present 1Gemusescnittdeckel nur
9 : dans R502 aet R 602 a inR502a-R602a in R 502 a und R 602 a
— vert/jaune 503251 MO | Moteur Motor Motor
o - SAR | Bouton arrét Off switch Stopschalter
£l (% = SMA | Bouton marche On switch Betriebsschalter
5 — SPU | Bouton pulse Pulse switch Impulsschalter
B & Selecteur de vitesse Speed selector Geschwindigkeitschalter
— ‘x\ - - ) . N
- N SV | @1 |Petite vitesse Low speed Kleine Geschwindigkeit
(&) D%@% § N @2 | Grande vitesse High speed Grosse Geschwindigkeit
8 o = - 0 Protecteur thermique moteur |Motor thermal protector |Motorthermoschutz
' -
N o8 1
3] a,.__——l S =
jor=——r=d 8 ALIMENTATION
™ P )
AR SUPPLY
= o Sa
el STROMVERSORGUNG
5 3 T ~
~ = ”m 4 fils a commuter suivant la tension d'alimentation.
Elg/,_- 4 wires to connect according supply voltage.
H ,/’% g \,I ) 4 Kabeln mussen ungeschalt werden entsprechend der Stromversorgung.
N >
Brzps &
g o 8-
® .
robot@ coupe USAGE INTERNE N° 407512 a Maj : 04/08
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BLIXER 5A Plus - BLIXER 6A - R 5A Plus - R 6A - R 502A - R 502D - R 502E - R 602A - R 602D - R 602E

200, 230, 400V/50-60Hz 440V/60Hz 3~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
L . . . J . j . . Tension d'alimentation | Connexion
Important Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné (voir tableau ci-contre). Supply voltage Terminal
Précautions Check that the wire which allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal (table in the margin). Stromspannung Anschluss
- . . , . e . 200 V 200 (JP1)
Wichtiger Hinwels | Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes Korrekt positioniert ist (Tafel Gegeniiber). 520 > 240 V 230 (JP2)
ILS2 380 ->415V 400 (JP3)
440 V 440 (JP4)
a i
, SV
s sol sl Ls28, LJ JLS2A
— JT Ls4d® J10 Ji7 |ILSB Jin_Jiz
1 J15 o >ou14 b
‘o . —7 Jo™ o
J3(a) ARRE 7| MARCHE PULS 7
LIGNE BLEUE OU ROUGE
BLUE OR RED LINE SAR j @
O
BLAUE ODER ROTE LINIE
- — SMA
A commuter suivant la tension d'alimentation.
For switching according to supply voltage.
Umschalten gemaB der Stromspannung.
= — ALIMENTATION
— —— SUPPLY
™M — _
P w1 STROMVERSORGUNG
| — _é_ Francais English Deutsch
1 s ) . Sicherheitsschalter
-L L] ILS1| Interrupteur de sécurité cutter | Cutter lid safety switch Messerdeckel
| —U1 ==vi—t—f ] — - - .
| L3 | Interrupteur de sécurité coupe| Safety switch vegetables | Sicherheitsschalter
ILS2| légumes présent uniquement | slicer only present Gemiusescnittdeckel nur
10 A aM = dans R 502 et R 602 in R 502 - R 602 in R 502 und R 602
- m—— I\Wﬂ S ] §|% Selecteur de vitesse Speed selector Geschwindigkeitsschalter,
L1 N 2.t S SV | @1 |Petite vitesse Low Kleine Geschwindigkeit
3'% RI% @2 |(Grande vitesse High Grosse Geschwindigkeit
~ (F2) MO | Moteur gotor lg/lotor
L I > I SAR| Bouton arrét ff switch topschalter
U2 v w2 — T250m¥
-1_ = m SMA| Bouton marche On switch Betriebsschalter
SPU | Bouton pulse Pulse switch Impulsschalter
§ | Protecteur thermique moteur | Motor thermal protector | Motorthermoschschutz
® .
robot @ coupe N° 406150 ¢ Maj : 04/08




R5-R5a-R5Plus -R 5aPlus

SCHEMA ELECTRIQUE

ELECTRIC DIAGRAM

220-240V/50Hz 220V/60Hz 1~

ELEKTRISCHES SCHALTBILD

ALIMENTATION N —Deu/be/bas [&-§]
O
SUPPLY ®o® KML
STROMVERSORGUNG L brun / brown / braun SRS
+ o@o e AT+ 21 22 A2- S
Phase ~ 5 6 -
Live \7‘ Important o
Précautions S P
0 Wichtiger Hinwels L1 3 4
kml kml Respecter les couleurs des fils %’, N
Respect the wire colors ; g 5 1 2
ILs j _ == ] Die Farben der Séhne achten Sls g g
r 1 gls §|=
—\ B4 =2 o <
| | I~ 2l g
KD clc 3| 3
| [kD] | sl 3|8
SAR & | | 4 S 5| S
! | ol g2 MO
SMA £\  Kml | R MO 3> 1~ CD CP
! cp T CD! £ XD
I S I rouge /red / rot YA I]
KML | | 7
Neutre E:] | EP § EA | L— 6/
Neutral —
Nulleiter Lo ——— - J 3 EP EA
\;| 2 Jaune /yellow /[gelb | |brun / brown / bragin
Francais English Deutch 4 bleu / blue / blau
CD | Condensateur de démarrage Starting capacitor Anlasskondensator ——
CP | Condensateur permanent Permanent capacitor Dauerkondensator KD
EA | Phase auxiliaire Starting phase Hilfsphase R
EP Phase principale Main phase Hauptphase brun / brown / braun
ILS | Interrupteur sécurité couvercle Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss
KD | Relais de démarrage Starting relay Anlassrelais
KML | Contacteur Contactor Schalter /‘\
MO | Moteur monophasé Single phase Motor Motor einphasig u |
R Résistance de freinage Brake resistor Widerstand l-o—o- oo
SAR | Interrupteur ARRET OFF switch Stopschalter ILS © @
SMA | Interrupteur MARCHE ON switch Betriebsschalter SAR SMA
6 Protecteur thermique du moteur | Motor thermal protector | Motorthermoschutz
roboty coupe’® o i -
P N° 407585 a Maj : 01/06
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R5V.V.a-BLIXER5V.V.a/R6V.V.a-BLIXER 6 V.V.a 200-230V/50-60Hz 1~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Important : Veérifier le sens de rotation de I'outil (anti-horaire) si nécessaire inverser 2 fils du moteur.
Caution : Check the tool's rotation sense (anti-time) if necessary revers 2 motor wires.
Wichtiger Hinweis : Sinn Umdrehung von der Werkzeug unbedingt (anti-Stundlich) Notwendig zwei Leitung dor Motor umkehren

ALIMENTATION blanc /white / weiB
SUPPLY noir / black / schwarz SMA SPU
STROMVEF_{EORGUNG LIGNE BLEUE OU ROUGE
= | Gvv1 7—\ BLUE OR RED LINE
BLAUE ODER ROTE LINIE
LIGNE BLEUE OU ROUGE EN HAUT

Francgais English Deutsch
ILS1] Interrupteur de sécurité cutter Cutter lid safety switch Sicherheitsschalter Messerdeckel
MO | Moteur Motor Motor
P | Potentiométre Potentiometer Potentiometer
SAR | Bouton poussoir ARRET OFF switch Stopschalter ILS1
SMA | Bouton poussoir MARCHE ON switch Betriebsschalter
SPU | Bouton poussoir IMPULSION PULSE switch Impulsschalter _u o2 PTO| == ”-SJ_ ILSZB ILSZA
0 | Protecteur thermique intégré au moteur | Thermal protector integrated in the motor | Thermoschutz im Motor integriert J8‘£7° J2 Jg 7104 17 JT J12
Ja(b) sV —di1 1lS4% | ILSS
J5(c) Y8 |p| J16 J15 $| 6“4 @ b
P J3(a) ARRET ? MARCHE PULSE ?

rouge /red / rot @ @

BLUE OR RED LINE UPPER
BLAUE ODER ROTE LINIE OBEN

Al Oll
Ij S

@

/
o4

AH
t?ng
g;? |J
%24,
’/
z

T
fJ
ﬂ

o
bleu /blue / blau
brun /brown / braun
noir / black / schwarz
robot{coupe’ N° 406051g 1/2 MAJ : 11/03




R5V.V.a-BLIXER5V.V.a/R6V.V.a-BLIXER 6 V.V.a
SCHEMA ELECTRIQUE

ELECTRIC DIAGRAM

200-230V/50-60Hz 1~

ELEKTRISCHES SCHALTBILD

Important : Veérifier le sens de rotation de I'outil (anti-horaire) si nécessaire inverser 2 fils du moteur.
| Cautions : Check the tool's rotation sense (anti-time) if necessary revers 2 motor wires.
. Wichtiger Hinweis : Sinn Umdrehung von der Werkzeug unbedingt (anti-Stundlich) Notwendig zwei Leitung dor Motor umkehren
Francais English Deutsch
JiLs1 Interrupteur de sécurité cutter Cutter lid safety switch Sicherheitsschalter Messerdeckel
MO |Moteur Motor Motor
P |Potentiométre Potentiometer Potentiometer
SAR|Bouton poussoir ARRET OFF switch Stopschalter ILS1
ISMA|Bouton poussoir MARCHE ON switch Betriebsschalter
SPU|Bouton poussolr-IMPllJLS’IO!\l PULSE switch . . Impulsschalter. : . —u ~ PTO| == ILS1 ILSZB l f LS2A
e Protecteur thermique intégré au moteur | Thermal protector integrated in the motor | Thermoschutz im Motor integriert J7 J2 = b
Jgoe — Jo J J11 J12
J4(b) SV J1 LS4
P J5(c) *° QE‘ J16 J16 <¥| °° J14 4>|
93(a) ARReT|T|  fFmees 7 |marcHE purse| T
rouge /red/ rot @
blanc /white / weiB
noir / black / schwarz SAR SMA SPU
LIGNE BLEUE OU ROUGE
BLUE OR RED LINE Q
BLAUE ODER ROTE LINIE
A GVV29 MO
ALIMENTATION : 0O = 3~
SUPPLY O UU O
STROMVERSORGUNG 1
_!_ P}
_I_ —
- Ry b -
@e | [[ ==L 5
— Ve Q===
=
U 2
noir / black / schwarz
bleu /blue /blau
brun /brown / braun
®
robot{ coupe N° 406051 g 2/2 MAJ : 11/03
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Head Office, French, Service Clients Belgique
Export and Marketing Department: 26, Rue des Hayettes
48, rue des Vignerons 6540 Mont Sainte-Geneviéve
94305 Vincennes Cedex- France Tél. : (071) 59 32 62
Tel.: 01 4398 88 15 - Fax: 01 4374 36 26 Fax : (071) 59 36 04
Email: international@robot-coupe.com Email : info@robot-coupe.be
Delegacién comercial en Espaiia: Robot-Coupe Italia srl
Riera Figuera Maijor, 43 Via Stelloni Levante 24/a
08304 Mataré (Barcelona) 40012 Calderara di Reno (BO)
Tel.: (93) 741 10 23 - Fax: (93) 741 1273 Tel: 051 72 68 10 - Fax: 051 72 68 12
Email: robot-coupe@robot-coupe.e.telefonica.net Email: info@robot-coupe.it

www.robot-coupe.com

: 401 796 - 12/2016
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